АО «Вибро-прибор»                                                                                                                                        лист 4

Название организации заказчика: ________________________________________________
Бланк заказа аппаратуры контроля вибраций типа ИВ-Д-ПФ
Контролируемые типы вибрации: абсолютная и относительная.
Абсолютная (корпусная) вибрация измеряется пьезоэлектрическими вибропреобразователями типа МВ, изготавливаемыми АО «Вибро-прибор»,  либо пьезоэлектрическими вибропреобразователями других фирм-изготовителей, монтируемыми на корпусе контролируемого агрегата. Измеряемые параметры: виброскорость, виброускорение, виброперемещение.

Относительная вибрация измеряется преобразователями перемещений ВП, изготавливаемыми АО «Вибро-прибор»,  либо преобразователями перемещений других фирм-изготовителей.  В состав преобразователя перемещений ВП  входит бесконтактный токовихревой датчик типа ВПД, монтируемый в корпусе контролируемого агрегата, и генератор-преобразователь ВП. Измеряемые параметры: размах относительного виброперемещения, осевой сдвиг, радиальный зазор, обороты.

Аппаратура контроля вибрации (АКВ) может использоваться для контроля как одного, так и для обоих  типов вибрации.
Аппаратура контроля абсолютной вибрации имеет шифр ИВ-Д-ПФ-… (в зависимости от типа контролируемого двигателя).

Аппаратура контроля относительной вибрации имеет шифр ИВ-Д-ПФ-…-Н (в зависимости от типа контролируемого нагнетателя или компрессора).

Аппаратура контроля абсолютной и относительной вибрации имеет шифр ИВ-Д-ПФ-…-МН (в зависимости от типа контролируемого ГПА).

Максимальное количество каналов измерения для одного комплекта АКВ:

- абсолютная вибрация – 8;

- размах относительного виброперемещения – 12;

- радиальный зазор – 12;

- осевой сдвиг – 6;

- обороты – 3.

При одновременном контроле абсолютной и относительной вибрации количество каналов уменьшается.
Пример построения каналов измерения абсолютной и относительной вибрации в аппаратуре приведен ниже:
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МВ – вибропреобразователи типа МВ, устанавливаемые на агрегате, см. табл. 5;
ВПД – датчики токовихревые ВПД из комплекта преобразователей перемещений  ВП, устанавливаемые на агрегате, см. табл. 7;
xx – количество вибропреобразователей или преобразователей перемещений в комплекте АКВ;
КМ – корпус монтажный с установленными генераторами-преобразователями ВП;

ВП – генератор-преобразователь ВП из комплекта преобразователей перемещений ВП;

ББ -  барьер безопасности;

БЭ – блок электронный, см. табл. 9.
Для определения требуемого состава аппаратуры ИВ-Д-ПФ и ее технических характеристик необходимо заполнить таблицы 1…13
	1
	Наименование аппаратуры и количество комплектов


	
	Шифр аппаратуры (блок) (если известен)
	

	
	Количество комплектов
	


	2
	Измеряемые параметры 
и количество каналов измерения
	№

пара-метра
	Размерность
	Количество каналов

	
	
	
	
	Амплитудное значение
	Среднее квадратическое значение

	
	Проставьте количество каналов измерения в графе соответствующего параметра для одного комплекта аппаратуры
	Виброускорение
	I
	м/с2
	
	

	
	
	Виброскорость
	II
	мм/с
	
	

	
	
	Виброперемещение
	III
	мм
	
	

	
	
	Размах виброперемещения 
	IV
	мкм 
	

	
	
	Осевой сдвиг
	V
	мм
	

	
	
	Радиальный зазор1
	VI
	мм
	

	
	
	Обороты
	VII
	об/мин
	


1 Контроль радиального зазора и размаха виброперемещения производится одним датчиком токовихревым ВПД из состава преобразователя перемещений ВП
	3
	Рабочий диапазон измерений параметров вибрации и уровни срабатывания сигнализации
	Укажите пределы измерений для требуемых параметров, число каналов и значения уровня срабатывания сигнализации.

	
	№ Параметра (в соотв. с табл.2)
	
	
	
	
	

	
	Число каналов
	
	
	
	
	

	
	Рабочий диапазон измерений
	MIN
	
	
	
	
	

	
	
	MAX
	
	
	
	
	

	
	Рабочий диапазон частот, Гц
	MIN
	
	
	
	
	

	
	
	MAX
	
	
	
	
	

	
	Уровень срабатывания сигнализации1 (заполняется только при необходимости выдачи «сухого контакта»)
	«повышенная вибрация»
	
	
	
	
	

	
	
	«опасная вибрация»
	
	
	
	
	

	
	
	«останов»
	
	
	
	
	


1 При достижении вибрацией значения повышенного и опасного уровня, срабатывает соответствующая канальная световая сигнализация. При срабатывании световой сигнализации в любом из каналов измерения одноименного параметра вибрации выдаётся обобщенный «сухой» контакт с коммутационной способностью 60В и 2А постоянного тока. Для изменения уровня срабатывания сигнализации в условиях эксплуатации в комплект поставки дополнительно вводится ПО «Конфигуратор» разработки АО «Вибро-прибор»
	4
	Необходимость индикации параметров с помощью блока индикации БЭ-39

	
	Отметьте любым знаком  необходимость индикации измеренных параметров

(для аппаратур типа ИВ-Д-ПФ-1М.3.1(.2) и ИВ-Д-ПФ-2М.3.1(.2) )
	


Количество вибропреобразователей и дополнительных жгутов (пп. 5, 6) указываются для одного комплекта аппаратуры

	5
	Вибропреобразователи
	Тип
	Коэффи-циент 

преобразования,
пКл/м∙с-2
	Частота установочного резонанса, кГц, не менее
	Темпера-тура окруж. среды, ºС:

от минус 60,0 до
	Количество, шт.
	Кабель вибропреобразователя

	
	
	
	
	
	
	
	Длина 

нагрево-стойкой 

части 

кабеля1, м
	Длина теплостойкой части кабеля2, м

	
	
	
	
	
	
	
	
	Металлорукав
	Без мет/р.

	
	
	
	
	
	
	
	
	Нерж.
	Цинк3
	

	
	Для необходимых Вам вибропреобразователей укажите их количество и длину кабеля  (в металлорукаве или без него) 
	МВ-43-1
	1
	25,0
	250,0
	
	нет
	
	
	

	
	
	МВ-43-2
	2
	17,0
	250,0
	
	нет
	
	
	

	
	
	МВ-43-5
	5
	30,0
	250,0
	
	нет
	
	
	

	
	
	МВ-43-10
	10
	25,0
	250,0
	
	нет
	
	
	

	
	
	МВ-43-25
	25
	17,0
	250,0
	
	нет
	
	
	

	
	
	МВ-44-1
	1
	25,0
	400,0
	
	-
	
	
	

	
	
	МВ-44-2
	2
	15,0
	400,0
	
	-
	
	
	

	
	
	МВ-454
	5
	30
	250,0
	
	нет
	
	
	

	
	
	МВ-46
	1
	40
	250,0
	
	нет
	
	
	

	
	
	МВ-46…1(2)
	1
	45
	250,0
	
	нет
	
	
	

	
	
	МВ-47
	1
	13
	650,0
	
	-
	
	
	

	
	При использовании вибропреобразователей других фирм-изготовителей укажите полное наименование вибропреобразователя, фирму-изготовителя и дополнительную информацию о технических характеристиках вибропреобразователя 
	Вибропреобразователь:

	
	
	Фирма-изготовитель:

	
	
	Доп. информация:

	
	Примечание (заполняется заказчиком при необходимости)
	


1 Длина нагревостойкой части кабеля выбирается из ряда:0,2; 0,24; 0,5; 0,6; 0,7; 1,0; 2,0; 3,0 м. Нагревостойкая часть кабеля используется только для вибропреобразователей МВ-44 и МВ-47.
2Длина теплостойкой части кабеля выбирается из ряда: 0,15; 0,35; 0,5; 1,0; и далее до 15 м с шагом 0,5 м
3 При необходимости использования изолированного кабеля дополнительно в графе «Цинк» поставьте букву «И»
4 Возможна поставка вибропреобразователей МВ-45Э с выходом по напряжению переменного тока. При необходимости проставьте букву «Э» в графу тип вибропреобразователя. Коэффициент преобразования выбирается из ряда: 2, 5, 10, 25, 50 мВ/м∙с-2. Длина жгута вибропреобразователя МВ-45Э выбирается из ряда: 0,35; 0,5; 0,6; 1,0 и далее до 15 м с шагом 0,5 м. Жгут в металлорукаве.
	6
	Дополнительный жгут к вибропреобразователям типа МВ в металлорукаве или без него

	
	Выберите длину дополнительного жгута из ряда 1,0 ... 60,0 м с шагом 1,0 м и укажите необходимое количество (шт.), а также наличие металлорукава и соединителя

	
	тип вибропреобразователя

из табл. 5
	
	
	
	
	
	
	

	
	длина жгута, м
	
	
	
	
	
	
	

	
	количество, шт.
	
	
	
	
	
	
	

	
	наличие металлорукава

(«Н» - нерж., «Ц» - цинк, «ЦИ» - цинк в оболочке ПВХ (изолированный кабель), «-» - отсутствие металлорукава)
	
	
	
	
	
	
	

	
	Примечание (заполняется заказчиком при необходимости)
	


Типы датчиков токовихревых ВПД из состава преобразователей перемещений ВП (или аналогичных преобразователей других фирм-изготовителей), длина их кабельной сборки, а также длина переходных жгутов указываются для одного комплекта аппаратуры 

	7
	Датчики токовихревые ВПД1
	Длина резьбовой части корпуса Lр / общая длина корпуса Lд2, мм
	Длина кабельной сборки датчика3, м (в металлорукаве или без него)
	Соедини-тель4
	Длина

переходного жгута3, м
	Коли-

чество, шт.
	Тип ввода сальникового5

	
	Пример заполнения
	100/120
	0,5Р/1,0Р
	ODU
	8,0Р
	5
	М16х1,5

	
	Укажите размеры датчика и кабельной сборки в соответствии с рисунками 1, 2 (датчики внутренней установки) или 3 (датчики наружной установки)
	/
	
	
	
	
	

	
	
	/
	
	
	
	
	

	
	
	/
	
	
	
	
	

	
	
	/
	
	
	
	
	

	
	
	/
	
	
	
	
	

	
	
	/
	
	
	
	
	

	
	При использовании преобразователей перемещений других фирм-изготовителей укажите полное наименование преобразователя перемещений, фирму-изготовителя и дополнительную информацию о технических характеристиках преобразователя перемещений
	Преобразователь перемещений:

	
	
	Фирма-изготовитель:

	
	
	Доп. информация:

	
	Примечание (заполняется заказчиком при необходимости)
	


1 – диаметр резьбовой части dр может быть 10 мм, 12 мм или 14 мм при измерении осевого сдвига в диапазоне (0,25-2,5) мм 

      или 16 мм при измерении осевого сдвига в диапазоне (0,5-4,5) мм;

2 – Lд – общая длина корпуса датчика, Lр – длина резьбовой части корпуса датчика. Длины Lд и Lр согласовываются дополнительно, исходя из возможностей изготовления. 
3 –  общая длина кабельной сборки датчика Lк (кроме штанговых датчиков) выбирается из ряда: 4,0; 4,5; 5,0 и так далее до 15 м с шагом 0,5 м и указывается как:
Lk1/ Lk2: 
Lk1 - длина части кабеля, размещаемой внутри агрегата, выбирается до 1м с шагом 0,1м;

Lk2 - длина части кабеля, размещаемой снаружи агрегата без переходного жгута.
При наличии переходного жгута общая длина кабельной сборки датчика Lк = Lk1+ Lk2+Lж.
Наличие металлорукава обозначается буквой Р после указанной длинны, см. пример заполнения.
4 – По умолчанию выбирается тип соединителя: ODU. По договоренности датчики токовихревые ВПД могут поставляться с соединителями типа: 2РМ, СР-50, СР-75
5 – сальниковый ввод предназначен для крепления переходной втулки кабельной сборки датчика ВПД внутренней установки или корпуса датчика наружной установки  на агрегате. 
          Диаметр установочный резьбы сальникового ввода выбирается из следующих значений: 
	для ВПД с dр = 10 мм:
	для ВПД с dр = 12 мм:                        
	для ВПД с dр = 14 мм:                        

	М16-6h ( ВС-1 или ВС-5 (с увеличенной монтажной частью корпуса)

M16x1,5-6h (ВС-2); 

M16x1-6h (ВС-3);
R3/4 (ВС-4);

M24x2 (ВС-6);

M24x1,5 (ВС-6.1);

G 1/2-A (ВС-8)  


	R3/4-14NPT (ВС-9 (с увеличенной монтажной частью корпуса) или ВС-11);

М24х1,5 (ВС-10);

M24x2 (ВС-14)


	М20х1,5 (ВС-7)
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Рисунок 1  Датчик токовихревой ВПД внутренней установки с переходным жгутом
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Рисунок 2  Датчик токовихревой ВПД внутренней установки без переходного жгута
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Рисунок 3  Датчик токовихревой ВПД наружной установки (штанговый датчик) с переходным жгутом
	8
	Кронштейны для установки вибропреобразователей
	тип МВ
	тип ВПД

	
	Отметьте любым знаком необходимость поставки кронштейнов для датчиков. Кронштейны изготавливаются по документам (эскизам) заказчика.
	
	


	9
	Выходные сигналы в САУ

	
	Для выбора выходных сигналов, укажите любым знаком, требуемые выходные сигналы, пропорциональные измеренным значениям параметров вибрации.
	Постоянный ток
	0–5 мА
	

	
	
	Постоянный ток
	4–20 мА
	

	
	
	Напр. пост. тока
	0–5 В
	

	
	
	Напр. пост. тока
	0–10 В
	


	10
	Цифровые выходы в АСУ ТП
	Цифровой интерфейс

	
	Для указания необходимого цифрового выхода поставьте рядом с ним любой знак.


	Ethernet
 (ПО «Вибромониторинг»,

 ПО «Конфигуратор»)1

	
	
	Ethernet (Modbus TCP)

	
	
	RS-485 (Modbus RTU)


1ПО «Вибромониторинг» и ПО «Конфигуратор» разрабатывается АО «Вибро-прибор»
	11
	Информация об объекте установки и напряжении питания аппаратуры

	
	Укажите сведения об объекте, на который планируется устанавливать аппаратуру. 
	Объект установки
	

	
	
	Модель/тип
	

	
	
	Марка материала поверхности контролируемого ротора объекта1 
	

	
	
	Возраст/год ввода в эксплуатацию (лет/год)
	


1 заполняется при выборе каналов измерения относительной вибрации: размаха виброперемещения, радиального зазора и осевого сдвига

	12
	Обратная связь

	
	Укажите свои координаты.
	Организация
	

	
	
	ФИО исполнителя
	

	
	
	Телефон
	

	
	
	Факс
	

	
	
	e-mail
	

	
	
	Дата заполнения бланка
	


	13
	Состав заказываемой аппаратуры (заполняет АО «Вибро-прибор»)

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	


	14
	Согласовано

	
	Заказчик
 Ф.И.О.              _____________________________ 

Главный конструктор АО «Вибро-прибор»

М. Г. Гриншпуль____________________________




При возникновении вопросов, касающихся заполнения бланка заказа, звоните:
Тел.: 8(812) 369-69-90, (ГАЗ) 783-33-555  
Заполненный бланк заказа необходимо отправить по адресу: info@vpribor.spb.ru, gmg@vpribor.spb.ru или lvs@vpribor.spb.ru
.
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